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Abb: PIR-Infrarot- Bewegungssensor
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Abb: Versuchs- Aufbau Sende-Applikation
1: µC 16F876, 2: Inverter, 3: Quarz

	Aufbau: Die Empfangs-Applikation
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Abb: Versuchs- Aufbau Empfangs-Applikation

1: µC 16F877, 2: Funkempfänger, 3: Summer
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